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Thierry ARSAUT fhierry.arsaut@wanadoo. fr

Louis de BAILLIENCOURT louis@oerospline.eu

DELPEUCH s. ie. fr

Francois LANSADE Francois.LANSADE@ceq. fr

Margot VULLIEZ margot. vulliez@inria. i

Valentin LAVAL viovol@cir.fr

Hervé MICHAUX h.michaux@cir fr

Vincent MAGIMEL PELONNIER v magimel@esfia.fr

Pieme DIAZ p.diaz@esfio. fr

Patxi HACALA p.hacalo@estia. fr

Jean-Marc SALOTTI jean-marc.saloffi@ensc. fr

Fabien GUILBERT fabien.guilber@kobofik.fr

Damien PINON damien. pinon@ksorindustrie.com

Sandrine BENAT sandrine.benaf@ac-bordeaun. fr

Abel CHEYNET abel.cheynet@sea-sarl.fr

Mathieu LAURENT mathieu.lourent@sea-sarl.fr

Thomas SIBRA £.sibro@semso-groupeagmo.fr

Rémi VRIET remi.vriei@svd-robotics.com
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Centre Inria de F'université de Bordeaux

CIR Bordeaux
CIR Bordeaux
COMPOSITADOUR / ESTIA
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ENSC/Bordeaux INP
KOBOTIK
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Lycée du Pays de Soule
SEA
SEA
SEMSO
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Les étapes a un projet robotique

besoin
Etat de I'art

Les étapes du choix de la solution technologique

Etude de Rédiger le
faisabilité cahier des
charges
Analyse du : n

SAT REX
Installatio (Site (Retour
accetance d’experience

test) )

Fa\Gestion de projet

Analyse de ques .




Technique
Robotique et Mécatronique

o Compétences techniques

» Mécanique et électronique

e Programmation

» Conception et Intégration de Systeme
* Prototypage et modélisation

e Culture technologique et innovation
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La méthode Lean 6

Sigma

Garder
I'espace de
travail propre

Trouver Etablir des
la regles et

localisation | des

optimale normes
&liminer - Pérniser les

les ,’ nouvelles

Choses ' prathues
inutiles ‘ ’

La méthode
Lean 5S

Méthode /
Qualité

* Maitrise des outils de gestion de la qualité
e Six Sigma, Lean Management, et Kaizen
* Normes et certification
* Analyse statistique et contrble qualité
e Optimisation des processus
» Développement et suivi des

indicateurs de performance




